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An algorithm is presented for approximate determination of the equilibrium
position of a dynamic object making oscillatory motion under the action of several
external excitations. As an example, the rolling of a marine object under the action
of waves and wind is considered.

Представлен алгоритм приближенного определения положения равновесия
динамического объекта, совершающего колебательные движения под действием
нескольких внешних воздействий. В качестве примера рассматривается качка
морского объекта под действием волн и ветра.
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